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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robodt, prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem zadania inwestycyjnego pn.
»Zagospodarowanie terenu przed budynkiem ,,B” Polskiego Radia Szczecin od strony
Alei Zolierza i ul. Niedzialkowskiego w Szczecinie — etap IV ,,A”, Szczecin, Aleja
Zomhierza 73" zgodnie z zakresem robét przedstawionym w Projekcie Budowlano-
Wykonawczym i przedmiarze robot.

Podstawg opracowania niniejszej SST sa Projekty Budowlane, przepisy obowigzujacego
prawa, normy i zasady sztuki budowlane;.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza SST traktowana jest obok Projektu Budowlanego i przedmiaru robdt jako
pomocnicza dokumentacja przetargowa przy zlecaniu i realizacji rob6t — linie zasilajgce i
oswietlenie terenu — ,,Zagospodarowanie terenu przed budynkiem ,,B” Polskiego Radia
Szczecin od strony Alei Zolnierza i ul. Niedziatkowskiego w Szczecinie — etap IV ,,A”,
Szczecin, Aleja Zomhierza 73”.

1.3. Zakres robot objetych SST

Niniejsza SST obejmuje: sie¢ zasilajaca kablowa nn i o§wietlenie zewnetrzne
» wykonanie linii zasilajacych 0,4kV
» zabudowe oswietlenia terenu.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace Robét
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.1. Przekazanie terenu Budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.3. Zgodnos¢ Robét z Dokumentacja Projektowa i ST
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdélne”.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.



1.4.7. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

1.4.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.4.10. Ochrona i utrzymanie robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdélne”.

1.4.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Wspolny Stownik Zaméwien (CPV) — nazwy i kody grup, klas i kategorii robot

Dzial

Grupa

Klasa

Kategoria

Nazwa

45.000000-
7

Roboty budowlane

452.00000-
9

Roboty budowlane w zakresie
wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich cze$ci oraz
roboty w zakresie inzynierii ladowej
i wodnej

4523.0000-
8

Roboty budowlane w zakresie
budowy rurociagéw, linii
komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad,
drog, lotnisk i kolei, wyréwnywanie
terenu

45231.000-
5

Roboty budowlane w zakresie budowy
rurociggéw, ciagéw komunikacyjnych
i linii energetycznych

45231.400-
9

Roboty budowlane w zakresie budowy
linii energetycznych

45232.000-
2

Roboty pomocnicze w zakresie
rurociggéw i kabli

453.00000-
0

Roboty w zakresie instalacji
budowlanych

4531.0000-
3

Roboty w zakresie instalacji
elektrycznych

45311.000-
0

Roboty w zakresie przewodow
instalacji elektrycznych oraz opraw
elektrycznych

45311.100-
1

Roboty w zakresie przewodow
instalacji elektrycznej

45311.200-
2

Roboty w zakresie opraw
elektrycznych




45312.310- | Roboty w zakresie ochrony

3 oswietlenia

45314.200- | Instalowanie infrastruktury kablowej
3

45314.300- | Ktadzenie kabli

4

45315.100- | Instalacyjne roboty elektryczne

9

45315.300- | Instalowanie linii energetycznych

1

45315.600- | Instalacje niskiego napigcia

4

45315.700- | Instalowanie rozdzielni elektrycznych
5

45316.000- | Instalowanie systeméw

5 oswietleniowych 1 sygnalizacyjnych
45316.100- | Instalowanie zewngtrznego sprzetu

6 oswietleniowego

1.6. Okreslenia podstawowe
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Materialy niezbedne do prowadzenia prac montazowo — instalacyjnych.
» Rura ochronna fi= 50 1 75 mm
» Dane techniczne oprawy Opl:
Typ oprawy: LED
Zasilanie: 100-240V / 50-60Hz
Catkowity strumien §wietlny [Lm]: 965
Strumien $§wietlny zrédia §wiatta [Lm]: 2010
Catkowita moc [W]: 24,5
Moc zrédta swiatta [W]: 21
Calkowity strumien §wietlny pod katem 90 ° [Lm] lub powyzej: 63
Skutecznos¢ swietlna [Lm / W]: 39,4
Temperatura barwowa [K]: 4000
CRI: 80
Klasa ochronnosci: II
Stopien ochrony: IP66
Stopien ochrony przed uderzeniem: IK10
Obudowa aluminiowa
Temperatura otoczenia -20°C do +35°C
Waga: 4,2 kg
» Dane techniczne oprawy O2:
Zasilanie: 100-240V / 50-60Hz
Pobdr mocy: 49W (0.35A przy 230V) przy petnej intensywnosci §wiecenia
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RGBW
Klasa ochronnosci :1
Zrédto $wiatta:
40 diod power LED o wysokiej jasnosci RGBW
0-100% elektroniczna funkcja Sciemniania
Brak promieniowania UV / bez podczerwieni
Czas zataczania 100 nS,
Zywotno$¢ zrédta $wiatta LED : 50 000 godzin
Optyka, soczewki o: eliptycznym, symetrycznym rozsyle Swiatla.
Sterowanie: protok6t DMX
Budowa:
Wyttaczany korpus aluminiowy z kotnierzem ze stali nierdzewnej, wykonczenie
oprawy odporne na zarysowania, zabezpieczone przed UV i korozjg. Wykonanie
antyposlizgowe.
Stopien ochrony: IP67
Stopien ochrony przed uderzeniem: IK10
Temperatura pracy: -40°C do 50°C
Waga: 8,7 kg
Dane techniczne oprawy O3:
Zasilanie: 100-240V / 50-60Hz
Pobdr mocy: 38W (0.4A przy 230V) przy petnej intensywnosci §wiecenia RGBW
Klasa ochronnosci: I
Zrédto $wiatta:
16 diod power LED o wysokiej jasnosci RGBW
0-100% elektroniczna funkcja Sciemniania
Brak promieniowania UV / bez podczerwieni
Czas zataczania 100 nS
Zywotno$¢ zrédta §wiatta LED : 50 000 godzin
Optyka, soczewki opraw Op3/1 o: bardzo szerokim symetrycznym rozsyle $wiatla.
Optyka, soczewki opraw Op3/2 o: szerokim symetrycznym rozsyle Swiatta.
Sterowanie: protok6t DMX
Budowa: Korpus aluminiowy, wykonczenie oprawy odporne na zarysowania
Stopien ochrony: IP66
Stopien ochrony przed uderzeniem: IK09
Temperatura pracy: -40°C do 50°C
Waga: 2 kg
Sterowanie oprawami projektorowymi oraz w oprawami podtozu wykona¢ w systemie
DMX. Ziacza sygnalu DMX doprowadzi¢ do istniejacej tablicy na parterze budynku.
Sterownik DMX nie jest objety zaméwieniem.
Oswietlenie tablicy informacyjnej,
Oswietlenie pylonu,
Zasilanie stupka parkingowego,
Sterowanie stupka parkingowego,
Rozdzielnice kolumnowe z wyposazeniem,
Opaski kablowe typu OKki,
Kable YKYzZo 3x2,50mm2,
Kable YKYz0 3x6,00 mm”,
Kable YKYZo 5x6,00 mm2,



» Bednarka ocynkowana,
» Piasek zwykty,
» Pozostate materiaty zgodne z dokumentacjg projektowa

2.2. Pozostale materiaty.
Zgodnie z Dokumentacja techniczng, Zestawieniem materialéw zawartym w Przedmiarze
Robot.

3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzet, ktéry moze by¢ uzyty do wykonywania robét (podstawowy)
- ciagnik kotowy,
- koparka podsiebierna 0,15 m’,
- podno$nik montazowy samochodowy hydrauliczny,
- przyczepa do przewozenia kabli,
- samochdd dostawczy 0,9 t,
- samochdd samowytadowczy,
- samochdd samowytadowczy 5 t,
- samochdd skrzyniowy do 3,5 t (trambus),
- samochdd skrzyniowy do 5 t,
- spawarka,
- sprezarka powietrza spalinowa 10 m*/min,
- $rodek transportowy,
- ubijak spalinowy 50 kg,
- zuraw samochodowy,
- wibromlot,
- zuraw samochodowy 5-6 t.

3.3. Pozostaly sprzet i sprze¢t zamienny
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdélne” oraz zaleceniami

producenta wyrobu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgadnie z umowg oraz za jakos¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, przedmiarem rob6t, wymaganiami niniejszej specyfikacji, PZJ, projektu

organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okre§lonymi w
dokumentacji projektowej lub wskazanymi na pi§mie przez Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robét zastang, jezeli wymagac bedzie tego Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie
zwalnia Wykonawce od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementéw
robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej 1 w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw, doswiadczenia z przeszto$ci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Zalozenia projektowe

5.2.1. Zasilanie.

Dla potrzeb zasilenia projektowanego o$wietlenia terenu nalezy w istniejacej szafie
rozdzielczej RG zabudowa¢ dodatkowe roztaczniki nadpradowe i réznicowopragdowe oraz
zabezpieczenia 63A z wktadkami topikowymi 63A dla potrzeb zabezpieczenia obwodu
zasilania szafy o$wietlenia SO. Instalacje wykona¢ kablami typu YKY 3x2,50 mm?, 3x6,00
mm? i 5x6,00 mm-.

5.2.2. Oswietlenie terenu.

Dla potrzeb wykonania o$wietlenia terenu oraz o$wietlenia montowanego w pomoscie
projektuje si¢ zabudowe:

- oprawy oswietleniowe zgodne z dokumentacja projektowa.

5.2.3. Ochrona przed porazeniem elektrycznym.
System zasilania typu TN.
Zaprojektowano ochron¢ przed dotykiem bezposrednim poprzez :
» izolowanie czg¢s$ci czynnych,
» uzycie ogrodzen i obudow,
Jako ochrong przed dotykiem bezposrednim zaprojektowano:
» SAMOCZYNNE WYLACZENIE ZASILANIA w uktadzie sieci TN-C.

5.2.4. Instalacja kontroli dostepu :
Projektuje si¢ instalacje kontroli dostepu pracujaca na czestotliwosci 125 kHz, zgodnie z
dokumentacja projektowa.

5.2.4.1 Zalozenia projektowe :

W systemie zastosowane zostanie rozwigzanie systemu SKD tzw. dwustronne.
Zapewni to kontrol¢ dostepu przy wejsciu do strefy chronionej. Dostgp do w/w strefy beda
mieli posiadajacy odpowiednie uprawnienia oraz karte identyfikacyjna pelniaca role tzw.

klucza.



W strefie objetej kontrolg dostepu znajduje si¢ furtka na terenie obiektu.

Projektuje si¢ system kontroli dostgpu kompatybilny z systemem obecnie zainstalowanym w
obiekcie. Ze wzgledu na obecny w obiekcie system kart dostepu typu Unique 125 kHz
projektuje si¢ czytniki zblizeniowe EM 125 kHzwykorzystane jako terminale zblizeniowe
podiaczone do nadrzgdnych kontroleréw dostepu.

Rozmieszczenie czytnikow przedstawiono na rysunku EO1. Umieszczone zostaly przy po obu
stronach furtki na terenie obiektu.
Parametry czytnikow:

Zasilanie 10-15 VDC

karty Unique 125 kHz
identyfikacja: karta

sredni pob6r pradu 45 mA
ochrona antysabotazowa (tamper)

wymiary: 100,0 x 40,0 x 25,0 mm (wys. X szer. x grub.)

vV ¥V VYV ¥V V VY V

waga: ~100 g
> 1P minimum 65
Projektuje si¢ jeden zestaw kontrolera nadrzg¢dnego wyposazony w indywidualny zasilacz
oraz akumulatory podtrzymujace zasilanie przy zaniku napi¢cia sieciowego.
Kontroler nalezy zainstalowa¢ w pomieszczeniu Serwerowni 17, na wysokosci 1,8m ( gérna
krawedz obudowy). Zasilanie wykonac¢ z rozdzielnicy RGNN z zabezpieczeniem MCN104E,
C 4A. Kontroler nalezy wpia¢ do magistrali komunikacyjnej monitorujacej caly system
kontroli dostepu na terenie obiektu.
Punkt dostgpowy RS_PD-5 obejmuje kontrolg dostgpu obustronng furtk¢ na terenie obiektu.
Lokalizacja furtki wskazana na rysunku EO1.
Parametry kontrolerow:
Dwustronna kontrola jednego przejscia —
Wspétpraca z czytnikami projektowanymi systemowymi
Praca autonomiczna lub w zintegrowanym systemie sieciowym
Zegar czasu rzeczywistego (RTC) z podtrzymaniem bateryjnym
Programowalne linie wejsciowe i wyjsciowe
Mozliwo$¢ aktualizacji oprogramowania wbudowanego (firmware)
Interfejs komunikacyjny RS485

Zarzadzanie systemem przez sie¢ komputerowg LAN

vV V ¥V Vv VY ¥V V VY V

Integracje z systemami alarmowymi za posrednictwem linii we/wy



Identyfikacje uzytkownika za pomocg karty

Bufor zdarzen min. 30 tys.

Mozliwo$¢ zapisania min 1000 uzytkownikow

Definiowanie przedziatu czasowego waznosci karty uzytkownika
Mozliwo$¢ integracji z systemem zamkow bezprzewodowych.

Anti-passback lokalny 1 globalny

vV V ¥V ¥V V VY V

Rejestracja zdarzen dla cel6w rejestracji czasu pracy
> Kompatybilno$¢ w funkcjonowaniu z istniejagcym na obiekcie systemem.
Czytniki, kontroler oraz okablowanie nalezy wykona¢ w standardzie obecnie obowigzujagcym

w budynku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogolne
6.1.1. Program Zapewnienia JakoSci
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.2.Zasady kontroli jakosci robét
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.3. Badania i pomiary
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.1.4. Raporty z badan
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

6.1.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

6.1.6. Certyfikaty i deklaracje
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.
6.1.7. Dokumenty budowy

a) Dziennik budowy
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

b) Rejestr obmiaréw
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

¢) Dzienniki laboratoryjne
Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

d) Pozostale dokumenty
Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.
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e) Przechowywanie dokumentéw budowy

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Kontrola, pomiary i badania

6.2.1. Badania przed przystapieniem do robét

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

7.2. Zasady okres$lania ilosci robét i materialow

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdélne”.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

7.4. Czas przeprowadzania obmiaru

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru robot:

odbidr robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
odbior czesciowy

odbidr ostateczny

odbiér pogwarancyjny

YV VVY

8.2. Odbioér robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

8.3. Odbior czesciowy

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

8.4. Odbior ostateczny robét rozbiérkowych

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

8.4.2.Dokumenty odbioru ostatecznego

Zgodnie ze Specyfikacja Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogélne”.

8.5. Odbior pogwarancyjny

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng nr 1.0.0. ,,Wymagania ogdlne”.

2

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy.

PN/E-90056 - Przewody elektroenergetyczne ogélnego przeznaczenia do uktadania na
stale. Przewody o izolacji i powloce poliwinylowej, okragte.

PN-76/E-90301 - Kable elektroenergetyczne 1 sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce poliwinylowej na napi¢cie znamionowe 0,6/1 kV.
PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

PN-84/E-02034 - Oswietlenie wnetrz swiattem elektrycznym.

PN-EN 40-1:2002U - Stupy o$wietleniowe — Terminy i definicje.

PN-EN 40-2:2002U - Stupy o$wietleniowe — cz. 2. Wymiary i tolerancje.

PN-EN 40-5:2002U - Stupy o$wietleniowe — cz. 5. Specyfikacja dla stupéw stalowych
PN-EN 40-5:2004 - Stupy os$wietleniowe — cz. 5. Slupy os$wietleniowe stalowe.
Wymagania.

10.2. Pozostale przepisy

R/
A X4

K/
£ %4

Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych. Instytut Elektroenergetyki 1988 r.
Przepisy eksploatacji urzadzen elektroenergetycznych. Instytut Elektroenergetyki
1983 r.
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